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บทคัดยอ 
วิทยานิพนธนี้เพื่อออกแบบ สราง ทดสอบ และประเมินสมรรถนะของเคร่ืองปอกเปลือกผลมะพราว

ออนแบบอัตโนมัติ เคร่ืองประกอบดวย 1. สถานีปอกลําตัวผล 2. สถานีปอกไหลผล 3. สถานีปอนผลเขา ถาย
ออกและตัดข้ัวผล 4. ฐานหมุนเปล่ียนสถานี 5. ชุดจับผลมะพราวออน 6. ชุดกานดันกนผลมะพราวออน 7. ชุด
สะพานไฟปองกันสายไฟพนักัน 8. ชุดสงกําลัง และ 9. ระบบควบคุม PLC วิธีการทดสอบเคร่ืองแบงออกเปน 2 
ชวงคือ 1. การทดสอบเคร่ืองปอกเปลือกผลมะพราวออนแบบอัตโนมัติเบ้ืองตน แยกเปนการทดสอบแบบไม
ตอเนื่องและการทดสอบแบบตอเนื่อง 2. การทดสอบเพ่ือปรับปรุงแกไขเคร่ืองปอกเปลือกผลมะพราวออนแบบ
อัตโนมัติ แยกเปน 5 การทดสอบยอยคือ a) การทดสอบปรับเปล่ียน Limit switch b) การทดสอบปรับเปล่ียน
ความเร็วมอเตอรควบคุมชุดมีด c) การทดสอบระดับใบมีดปอกไหลผลกับผลมะพราว 3 ขนาด d) การทดสอบ
เปรียบเทียบความเร็วในการเปล่ียนใบมีด และ e) การทดสอบแบบตอเนื่องเหมือนการทํางานจริง 

ผลการทดสอบปรากฏวาเครื่องปอกเปลือกผลมะพราวออนแบบอัตโนมัติตนแบบสามารถปอกผล
มะพราวออนได 86 ผล/ช่ัวโมง และพบวาคาเฉล่ียของพื้นท่ีเส้ียนคือ 0.35% คาเฉล่ียของผลมะพราวออนท่ีปอก
โดนกะลาคือ 2.5% และคาเฉล่ียของพื้นท่ีเปลือกสีเขียวคือ 14.5% ดวยการเปล่ียนใบมีดท่ี 50 ผลตอคร้ังซ่ึง
ความสามารถของเคร่ืองนั้นจะมากกวาการปอกโดยใชคนปอกอยูท่ีประมาณ 2.3 เทา จากการวิเคราะหทาง
เศรษฐศาสตรวิศวกรรมพบวา เม่ือเคร่ืองทํางานปละ 2,000 ช่ัวโมงระยะเวลาคืนทุนจะเทากับ 2.07 ป 

 
 


